
・この説明書では、各部位のパーツ組⽴⽅法について記載しております。

※）ロボットへの取付手順ではございません。

・一部部品に組み合わせづらいものがありますが、仮止めのための構造と

なっておりますため、不良品ではございません。

・各パーツのボルトサイズは、「ボルトサイズ一覧」をご参照ください。
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パーツ組⽴⽅法（ROBO-BAND KIT）
※ロボットへの取付手順ではございません。

プロテクタ

複合パーツ
（中間クランプ）

複合パーツ
（エンドクランプ）
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ケーブル、ホース類をVCGの穴に通します RKSCをVCGの上に取り付けます

RKSCを覆うようにRKSを取り付けます ボルトでRKSを固定します
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ボルト、ナットで
RKCをRKR(上部)に固定します RKR(上部)を挟むようにRKR(下部)を組み立てます

ボルトでメインブラケットに取り付けます RKCを閉じます
※カチッと音が鳴るまで

押し込んでください
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組立完了
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RKDでFLEXを挟み込みます 組付けボルトでRKDを固定します

ボルト、ナットで
RKCをRKR(上部)に固定します RKR(上部)を挟むようにRKR(下部)を組み立てます

ボルトでメインブラケットに取り付けます
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RKCを閉じます
※カチッと音が鳴るまで

押し込んでください
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組立完了
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RKTPでFLEXを挟み込みます ボルト、ナットで
固定します

組立完了
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	ROBO-BAND組立方法

